MRT ==

MRT 1840
Tragkraft (auf Stltzen)
bei 500 mm LSpA 4000 kg
Hubhohe 1790 m

Bereifung

Gabeln (mm)

Lange x Breite x Starke

T - ION -

Hydrostatischer Antrieb

Fahrtrichtungsschalter
Anzahl Vorwarts- / Rlckwartsgange 2/2
Fahrgeschwindigkeit 32 km/h

Hinterachse

Abstutzung

400° drehabar
(Optional: Endlos drehbar 360° )

Hydraulik
2 Zahnradpumpen

Bedienelemente

Behaltervolumen

- B W QU4

Kihlsystem 25 |
Motoro 8.10 |
Hydraulikol 150 |
Kraftstoff 130 |
B Eigengewicht (mit Gabelzinken) 13300 kg
— Gesamtbreite 2.40 m
BauhoOhe 2.97 m
Lange (Gabeltrager) 5.54 m
Bodenfreiheit 0.34 m
Zugkraft unter Last 8600 daN

400/70 - 20 14 PR

1200 x 125 x 50

Mit automatischer Leistungsanpassung
(Verstellpumpe - Verstellmotor Regulierung)
Inching Funktion

Elektromagnetisch

Automatische Hinterachssperre bei
Drehbewegung > 5° (hydr. Verriegelung)

4 Stutzen- werden einzeln
oder simultan angesteuert

115 |/min - 270 bar

2 Joysticks mit elektro-proportionaler
Steuerung der Hydraulikbewegungen

mm MRT 1840
A 1200
Al 125 K

A2 1320
A3 50
290
5255
4350
1015
2320
1015
340
2375
2970
2485
2400
3975
160
3900
4000
3600
5235
950
12°
105°
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Oberwagen gelagert auf doppeltem Drehkranz
mit Innenverzahnung. Drehsystem
mit Negativbremse

A2

A1

@ Gerauschemmissionen
Innenschallpegel (LpA) 79.7 dB
AuBBenschallpegel (LWA) 104 dB

Vibrationswert am Korper < 2.5 m/s?

B Sicherheit
C€

Lastkontrollsystem serienmaBig
(gemal den Vorschriften fir Mobilkrane)




